) SPECTRO3-MSM-DIG-Scope
Anderungen nach Software-Update von
V1.2 auf V1.3

In diesem Manual wird zusammengefasst, welche Anderungen sich mit dem Software-Update von
SPECTRO3-MSM-DIG V1.2 auf V1.3 ergeben haben.

Ein Softwareupdate von V1.2 auf V1.3 ist sehr einfach durchzufuhren.

Man braucht dazu lediglich den FirmwareLoader V1.1 sowie die Firmware-Files fir die Version 1.3.
Der FirmwareLoader V1.1 sollte auf der CD/DVD sein, die mit dem Sensor gekommen ist, oder zum
Download auf der Homepage zu finden sein.

Die Firmwarefiles sind beim Sensor Lieferanten erhéltlich.

Die Vorgehensweise ist im File ,Manual FirmwareLoader V1_1" exakt beschrieben.
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Es gibt nur eine Anderung:

Mit CALIB = XYZ OFFSET und XYZ OFFSET INO kann man einen Offset fir X Y Z bestimmen.

Um den Offset zu bestimmen muss dem Sensor die Oberflache vorliegen, welche kompensiert werden soll.

Der GO Modus muss aktiviert sein.

AnschlieBend missen die Sensorparameter eingestellt werden.

In der Registerkarte XYZOFF wird das Rohsignal in den entsprechenden Displays und Balken angezeigt.

Durch Driicken von ASSIGN XYZ OFFSET werden die aktuellen Rohsignale in die Eingabefelder tbernommen.
Mit SEND XYZ OFFSET hinterlegt man diese im EEPROM des Sensors (nichtfliichtiger Speicher). Uber GET XYZ
OFFSET kann man sich die Werte vom Sensor holen.

Sobald die Offset Werte im Sensor hinterlegt sind und CALIB = XYZ OFFSET gewabhlt ist, sind die Offset Werte
wirksam.

Wahlt man CALIB = XYZ OFFSET INO, dann kann man die Offsetwerte auch tber den Eingang INO aktualisieren.
Vorsicht! Uber INO werden die Offsetwerte lediglich im RAM des Sensors hinterlegt (fliichtiger Speicher).
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